
 ولت 80برقي  ليفتراك                                                

                                 SEM 20/25/30/35   
 تن  5/3،  3،  5/2،  2با ظرفيت                                           

   

 اطـراف  بـه  نسـبت  خـوبي  ديد بايد راننده ، است همراه خطر با كه سنگين بار حمل همچنين و انبارها بندي قفسه بين خصوصه ب ، كار محل به توجه با و است بندي فنر فاقد كاركرد نوع لحاظ به ليفتراك اين
                   راننـده  ايمنـي  و راحتـي  حـداكثر  ليفتـر  سـپاهان  توليـدي  هـاي  ليفتـراك  طراحـي  در منظور بدين.شود جلوگيري احتمالي خطرات از هم و باشد داشته را مكان حداقل در دقيق حركت قابليت هم تا باشد داشته

 .است قرارگرفته مدنظر بار سلامت و دارند تردد ليفتراك كار محيط در كه افرادي و
 

 :راننده جايگاه وضعيت
 لاسـتيكي  هـاي  بوش بر شدن سوار واسطه به راننده جايگاه*

 .است راحت و بوده گير ضربه
 تعليـق  باشـد  مـي  بندي فنر سيستم به مجهز راننده صندلي*

. اســت تنظــيم قابــل راننــده وزن بــا متناســب نيــز آن تشــك
 راحتـي  جهـت  آن اسـتقرار  محـل  و صـندلي  پشـتي  همچنين

 .باشد مي تنظيم قابل راننده بيشتر
 شدن خم قابليت داراي فرمان ستون بالاي قسمت كه ازآنجا*

 ايجـاد  پاهـا  قرارگيـري  محل براي را بزرگتري فضاي باشد مي
 براي حالت بهترين ، فرمان غربالك تنظيم با نتيجه در و كرده

 .آيد مي فراهمشرايط مورد نظر وي  با متناسب راننده
              نــرم هيــدروليك فرمــان سيســتم داراي ليفتــراك نــوع ايــن*
 .باشد مي راحت و

 مجزا  كارهاي انجام براي كه جداگانه هيدروليكي هاي اهرم* 
 دسـترس  در ، صـندلي  راسـت  سـمت  كـه در  اند شده طراحي
 .اند گرفته قرار راننده

 پـدالهاي  قرارگيري ترتيب ، راننده اشتباه از جلوگيري براي* 
 .باشد مي اتومبيل پدالهاي قرارگيري ترتيب همانند ترمز و گاز
 كشـيدن  با كه است قرارگرفته راننده پاي زير در پارك ترمز* 

 .گردد مي آزاد اهرم يك
است پانـل داشـبورد   دكمه قطع اضطراري باتري در سمت ر* 

 .قرار گرفته است
 لغزش ضد هاي پله طريق از ليفتراك به آسان خروج و ورود* 
 . باشد پذيرمي امكان است شده نصب ليفتراك طرفين در كه
 مـانعي  هـيچ  بدون،  راننده پاي جلوي وسيع و بزرگ فضاي* 

 .سازد مي پذير امكان را راننده پاهاي راحتي و حركت
،  ارتفاع مناسـب  در نظر گرفتنبا  راننده كابين و جايگاه در *

جهـت حفـظ    كـابين  سـقف  و راننده سر بين فاصله استاندارد
 .است شدهآسايش راننده فراهم 

 پانـل  روي موجـود  نشـانگر  و دهنده هشدار هاي لامپ كليه*
 كـامپيوتر  همچنـين  ، دارد قرار راننده ديد در وضوح به كنترل

            قابـل  راننـده  هـاي  نيـاز  اسـاس  بـر  كـه  اي دهنـده  تشخيص
 ،اسـت  بـاتري  شدن دشارژ نشانگر داراي باشد مي ريزي برنامه

 هـد كـامپيوتر  د دست از را خود انرژي 80% باتري كه هنگامي
 .كند مي صادر ماتيك اتو طور به را دكل رفتن بالا قطع فرمان
 كشيده دستي ترمز كه هنگامي( دستي ترمز نشانگر يننهمچ
 ويضو تع سرويساخطار  ليفتراك، كاركرد شمار ساعت ،)شود
مايع ترمـز موجـود در    سطح اخطار كاهش و هيدروليك فيلتر

 سيسـتم  ايـن  .اند شده تعبيه كنترل پانل رويظرف مربوطه ، 
 تنظـيم  قابليـت  و ليفتـراك  سـرعت  تنظيم قابليت كامپيوتري

 .باشد مي دارا را ليفتراك در ترمز ميزان

 ديـد  ميـدان  كه باشد مي اي گونه به راننده جايگاه طراحي* 
 .دارد وجود راننده سر بالاي و طرفين ، جلودر  وسيعي

تجهيزات كنترل الكترونيك بسيار پيشرفته بـوده و قابليـت   * 
انجام كارهاي سنگين همزمان با كنتر ل كـل سيسـتم را دارد   
بالا رفتن درجه حرارت يا ولتاژ نامناسب باتري تاثيري بـر كـار   

اين سيستم مجهز به حافظـه اي  كنترل رايانه اي ندارد بعلاوه 
كار  زوم سرويسبت خرابي ها مي باشد كه در صورت لجهت ث

  .از آن استفاده مي كند
داراي  داشبوردمركزي و پانل كنتاكتور ، اينورتر،*رايانه كنترل

IP65 دندر برابر ذرات معلق و پاشش آب مي باش ومو مقا. 
 :موتورها

) متنـاوب  جريـان ( AC نـوع  از ليفتـراك  نوع اين *موتورهاي
 و سـرويس  بـه  دليـل  همين به باشد مي ذغال از عاري و بوده

 .دندار نياز) DC هاي موتور خلاف بر( كمي بسيار نگهداري
 موتـور  يـك  و حركـت  موتـور  دو شامل كه موتور سه مجموعاً

 .است شده نصب دستگاه روي بر باشد مي هيدروليك
 :حركت موتورهاي

ــن*  ــوع اي ــراك ن ــور دو داراي ليفت ــوع از حركــت موت                AC ن
           داراي چـرخ  هـر  .باشـد  مـي  كيلـووات  5/7 تـوان  بـا  يـك  هر

،  كاهنـده  گيـربكس  دسـتگاه  يك طريق از كه بوده موتور يك
 .رساند مي ها چرخ به را قدرت

و مقاوم در برابر ذرات معلـق   IP66داراي  موتورهاي حركت*
 .دنو پاشش آب مي باش

 اي گونـه  بـه  جديد آوري فن از استفاده با محرك موتورهاي*
 .دننماي مصرف را انرژي حداقل كه شده طراحي

انـرژي  توليـد   بـاز  سيسـتم  داراي جديـد  محرك هاي موتور*
)Regenerative Brake( موجـب  سيسـتم  ايـن .دنباش مي   

 .شود مي و جلوگيري از اتلاف انرژي باتري مجدد شارژ
 :هيدروليك موتور

         AC نـوع  از هيـدروليك  موتـور  يك داراي ليفتراك نوع اين*
 .باشد مي كيلووات 24 توان با

 وزنـه  داخلـي  محفظـه  در و ليفتـراك  پشـت  آن استقرار محل
 .باشد مي حادثه بروز از گيري جلو جهت تعادلي

  بـه   جديـد  هـاي  آوري فـن  از استفاده با هيدروليك موتور *
 .نمايد صرف را انرژي حداقل كه شده طراحي اي گونه

 
 :توليد مشخصات

 :دكل مشخصه
       اي مرحلـه  دو اسـتاندارد  صـورت  به مختلف انواع از ها دكل*
 پروفيـل  واسـطه  بـه  هـا  دكـل  اين. باشند مي اي مرحله سه و

 .باشند مي عالي ديد داراي تو در تو هاي ريل و عريض

 و دكـل  روي بـر  مخصـوص  هـاي  بيرنـگ  رول نصب بواسطه*
 ضـريب  خود اين كه شده خنثي جانبي و طولي بارهاي كرييج

 بواسـطه  همچنـين ،  برد مي بالا را بار جابجايي براي اطمينان
ه ب ـ هـا  رينـگ يب رول ايـن  ، مخصـوص  هـاي  نمد كاسه وجود

 .شوند مي روغنكاري دائم و پيوسته صورت
 ليفتراكهــا دكــل در موجــود هيــدروليك بــالابر هــاي جــك*

 .شوند مي موجب را مطمئني و صدا بي جابجايي
 نيـاز  مراقبـت  بـه  كـه  هـايي  بوش روي بر دكل هاي پروفيل*

 .اند شده سوار ندارند
 گـريس  بـا  كـه  هايي بلبرينگ روي بر دكل بازوي هاي جك*

 .باشند مي سوار شوند مي روانكاري
 :هيدروليك سيستم

 مورد هيدروليك سيستم كنترل جهت استاندارد ريزپردازنده*
 .گيرد مي قرار استفاده

 ميـزان  ، پتانسـيومتر  و دسـتي  بنـدي  اهـرم  مجموعه يك با*
            كنـد  مـي  تغييـر  نياز نسبت به هيدروليك روغن جريان دقيق

 صـداي  و سـر  و شـود  مـي  بهينـه  اسـتفاده  باتري انرژي از لذا
زمـان   طـول  در لازم قدرت ميزان .يابد مي كاهش نيز دستگاه

 ريبـات  شـارژ % 100 تـا   %20 از و اسـت  ثابت دستگاهكاركرد 
 .شود نمي احساس موتور قدرت در تغييري

 .است صدا كم و كارا اي دنده پمپ داراي هيدروليك سيستم*
  گرديـده  انتخـاب  كوتاه المقدور حتي روغن عبور هاي مسير*
 .باشد دارا را فشار بيشترين سيستم تا
 استفاده و برگشت مسير در هيدروليك روغن فشار بودن كم*
 مصــرف موجــب هيــدروليك تجهيــزات و قطعــات بهتــرين از

 .است گرديده باتري انرژي از اقتصادي
 موجـب  و اسـت  حسـاس  و دقيق عملكرد داراي كنترل شير*

 ظرافـت  بـا  ليفتراك هيدروليكي قطعات وظايف كليه شود مي
 .شود انجام

 كامل جريان ، عالي كارائي با هيدروليك روغن فيلتر سيستم*
 .كند مي برقرار سيستم كل در را روغن

 حركـت  ، هيـدروليك  شيلنگ پارگي و حادثه بروز صورت در*
          شـود  مـي  كنترل ايمني شيرهاي بوسيله دكل پايين طرف به
 .نمايد مي جلوگيري ناگوار حوادث بروز از و
 سـرعت  اسـت  بار آوردن پايين حال در ليفتراك كه هنگامي*

 مخصـوص  هيدروليك شير كنترل تحت دكل پايين به حركت
 .است

 دهنـده  هشـدار  هـاي  لامپ توسط هيدروليك فيلتر گرفتگي*
 انجـام  فيلتـر  تعويض جهت معكوس شمارش و شود مي اعلام

 .گيرد مي
 



 ظرفيت در مركز ثقل هاي مختلف     

 

 

 

 

 

 

 
 انواع دكل

 جدول ابعاد دكل (ميليمتر)

 بالابري آزاد
 دكل در حالت

 كاملا باز

دكل در 
 حالت

 كاملا بسته
 ارتفاع بالابري

h2 h4* h1 h3 

 mm واحد
mm 

mm mm 3تن 5/3و تن 5/2و2   

 استاندارد
 (دكل دومرحله اي همراه با بالابري آزاد استاندارد)

110 3950 3820 2160 3300 

110 4510 4380 2525 3860 

110 4825 4695 2795 4165 

110 5480 5350 3225 4620 

 تريپلكس
 (دكل سه مرحله اي همراه با بالابري آزاد كامل)

1335 5005 4875 2000 4320 **  

1470 5470 5340 2160 4800 **  

1610 5880 5750 2300 5210 

1835 6410 6280 2525 5740 

2155 7040 6910 2795 6370 

2585 7985 7855 3210 7315 
 **دكل مخصوص كار در كانتينر            

 را بايد به حداكثر ارتفاع افزود.)ميليمتر  660تن  5/3 و3 و   710تن  5/2 و 2 جهت ليفتراك تكيه گاه باربا (براي احتساب ارتفاع  ارتفاع تكيه گاه بار *بدون احتساب

 

 
 تذكر:

هاي تاندارد در موقعيت عمودي با شاخكظرفيت هاي قيد شده در جدول بالا تنها براي دكل اس* 
 ليمتر معتبر مي باشند.مي 3300استاندارد ، حداكثر تا ارتفاع بالابري 

ميليمتـر قابـل    100حداكثر تـا  مركز ثقل بار ليفتراك در راستاي عرض از خط مركز ليفتراك * 
 .جابجايي مي باشد

مركز ثقل از ديواره شاخك مشخص مي گردد كه جدول بالا براي يك بار مكعبي شكل به ابعاد * 
ميليمتر مي باشد (بافرض اينكه مركز ثقل دقيقـا در مركـز بـار باشـد) همچنـين در نظـر        1000

ده و از راستاي عمودي خارج شده باشند  داشته باشيد كه براي دكلهايي كه به سمت جلو مايل ش
 مقدار ظرفيت كاهش مي يابد مقدار ظرفيت با نصب الحاقيه ، شاخك هاي بلنـد ، بارهـا بـا ابعـاد     
غير منظم و استثنايي و ارتفاعات بالابري بيشتر از آنچه قيد گرديده نيز ممكن است كـاهش يابـد   

 .يدتماس حاصل فرمائ ليفتر كه براي كسب اطلاعات بيشتر با شركت سپاهان
 



 برقي مشخصات سپاهان ليفتر

 مشخصات

 SEM20 SEM25 SEM30 SEM35   مدل دستگاه 1-1
 Q(t) 2 5/2 3 5/3 ظرفيت بار 2-1
 ساعت آمپر )  560(   يا  360 /  ولت V,Ah 80  باتري دستگاهظرفيت  3-1

 نشسته   وضعيت اپراتور 4-1
 C(mm) 500 فاصله مركزثقل بار تا ديواره شاخك 5-1
 X(mm) 450 فاصله مركز ثقل اكسل بار حركتي تا ديواره شاخك 6-1
 Y(mm) 1500 فاصله بين چرخ جلو و عقب 7-1

 وزن

 )Kg 4400 )  /4770( 4810 ) /4840( 5070 ) /5430( 5510 ) /5540 ساعت آمپر 560باتري با دستگاه وزن  /ساعت آمپر 360باتري با  دستگاهوزن  1-2
  Kg 5450 / 950  6440 / 830  7090 / 980 8080 / 900 ) آمپر ساعت 360( باتري  عقب /وزن ليفتراك با بار به اكسل جلو  2-2
  Kg 5640 / 1100      6460 / 850  7300 / 1150 8080 / 920 ) آمپر ساعت 560( باتري  عقب /وزن ليفتراك با بار به اكسل جلو  2-2
  Kg 2200 / 2210 2380 / 2400   2000 / 3090  2190 / 3320 ) آمپر ساعت 360( باتري  عقب /وزن ليفتراك بدون بار به اكسل جلو  3-2
  Kg 2330 / 2340 2410 / 2430   2180 / 3250  2190 / 3350 ) آمپر ساعت 560( باتري  عقب /وزن ليفتراك بدون بار به اكسل جلو  3-2

 شاسي -تاير

 )S( سوپرالاستيك   ) S( ، سوپرالاستيك )P( پنوماتيك مدل تاير 1-3
 23*10 -12   اندازه تاير جلو 2-3
 18*7 -8   اندازه تاير عقب 3-3
 2 و 2   عقب هاي جلو و تعدادچرخ 4-3
 mm 970 فاصله بين دو چرخ جلو 5-3
 mm 875 فاصله بين دو چرخ عقب 6-3

 ابعاد

 β=6   ,   α=8   به سمت جلو =β   به سمت عقب =α  دكل/كرييجزاويه  1-4
 mm 2160 ارتفاع دكل كاملا بسته 2-4
 mm 110 ارتفاع بالابري آزاد دكل بدون تغيير طول دكل 3-4
 mm 3300 ارتفاع بالابري دكل استاندارد 4-4
 mm 3820 3950 ارتفاع دكل كاملا باز 5-4
 mm 2170 ليفتراك، استاندارد/كانتينرروارتفاع سقف اتاق  7-4
 mm 1100 ارتفاع صندلي تا سطح زمين 8-4
 mm 485 ارتفاع يدك كش تا سطح زمين 12-4
 mm 3310 3385 طول كلي ليفتراك تا سر شاخك 19-4
 mm 2310 2385 طول كلي ليفتراك تا ديواره شاخك 20-4
 mm 1212 عرض ليفتراك 21-4
 mm 1000*80 *40 1000*100*40 1000*100* 45 1000*120* 45 (ضخامت، عرض، طول) شاخكابعاد  22-4
 CLASS IIA CLASS IIIA   انطباق مدل شاخك ليفتراك  23-4
 mm 1145 عرض كرييج 24-4
 mm 75 80 حداقل فاصله انتهاي دكل تا زمين وقتي ليفتراك حامل بار است 31-4
 mm 92 زمين فاصله زير ليفتراك تا 32-4
 mm² 3510 3580 800*1200التپا مورد نياز براي جابجايي ليفتراك براهرو  33-4
 mm² 3710 3780 1000*1200راهرو مورد نياز براي جابجايي ليفتراك با پالت 34-4
 mm² 3910 3980 1200* 800راهرو مورد نياز براي جابجايي ليفتراك با پالت 34-4
 mm 2070 2130 ليفتراكشعاع چرخش  35-4

 عملكرد

 Km/h 16 /  18 5/15 /  5/17 5/14 /  2/17 بدون بار  /سرعت حركت با بار  1-5
 m/sec 50/0 / 52/0 49/0 / 51/0 بدون بار  /سرعت بالابري با بار  2-5
 m/sec 49/0  /  46/0 بدون بار  /سرعت پايين آمدن با بار  3-5
 N   18400 / 17000  17500 / 15300 بدون بار  /حداكثر نيروي كشندگي يدك كش با بار  4-5
 25 / 18 26 / 20 28 / 22 % بدون بار  /درصد شيب حركت با بار  5-5
 sec 7/4  /  2/4 9/4  / 3/4 1/5  /  4/4 3/5  /  5/4  متر)0-15(مسافت  بدون بار / زمان شتاب گيري با بار 6-5
 الكتريكي / (ديسكي مرطوب) مكانيكي   ترمز ليفتراك 7-5

 موتور

 ايتاليا  SME   سازنده 1-6
 Kw 5/7 * 2 دقيقه)60(حداكثر  توان موتور حركت 2-6
 Kw 24 توان موتور پمپ هيدروليك 3-6
   ) Kg 1005   / ) 1500 (حداقل) آمپر ساعت 560وزن باتري  /آمپر ساعت 360وزن باتري  4-6
 ميكروپروسسور  /اينورتور    نوع كنترل 5-6

 db 60 دريافتي توسط گوش راننده ميزان صداي 7-1 متفرقه

 تذكر:           
 .يدمخصوص دكل ليفتراك را بررسي فرمائ* براي ارتفاعات بالابري مورد نياز بيشتر، جدول 

 .كيلومتر بر ساعت در نظر گرفته شده است 2*در محاسبه نيروها سرعت 
 در نظر شده است. µ=8/0* ضريب اصطكاك 

 اعداد و ارقام فوق مربوط به ليفتراك با تجهيزات و دكل استاندارد مي باشد.
 اعداد فوق ممكن است با برخي موارد انتخابي مصرف كننده تغيير يابد.

 اعداد و مشخصات فوق مربوط به شرايط كار عادي مي باشد.

 



                

 :)ميكروپروسسور( پردازنده ريز توسط كنترل
 ليفتراك روي ريزي برنامه قابل پروسسور ميكرو ترين مدرن*

 ليفتـراك  و شـود  كنتـرل  دستگاه حركت كيفيت تا شده نصب
 تحـت  هيـدروليك  تجهيـزات  كليـه . باشـد  داشته نرم حركتي
در پوشش مخصوص قـرار    اين رايانهباشد. مي رايانه اين كنترل

گرفته تا در برابر گرد و غبار و پاشش آب محافظت گردد.
*واحد كنترل رايانه اي در محلي كنار وزنه تعادلي و در 

 دسترس مي باشد.محيطي امن قرار گرفته كه به آساني قابل 
 توسـط  اتوماتيكصورت  به هيدروليك موتورهاي دور سرعت*

 بسـته  كار اين كه شود مي كنترل رايانه از دريافتي هاي پالس
 بـاتري  شارژ يك براي عملياتي زمان تواند مي خاص شرايط به
 .دهد افزايش% 100 تا را
 حركـت،  سـرعت  تنظـيم  امكـان  پانـل  روي شده نصب رايانه*

 .آورد مي فراهم را كردن ترمز و گرفتن شتاب
 كـه  گردد مي كنترل رايانه توسط باتري انرژي مصرف مقدار*

 بهينـه  صـورت  بـه  بـاتري  انـرژي  از شـود  مـي  باعث عمل اين
 .گردد استفاده

 از اسـتفاده  با تواند مي ليفتراك راننده ترمز، از استفاده بدون*
 .دهد تغيير عقب به جلو از را حركت جهت مربوطه اهرم

 در كه افزاري نرم طريق از دستگاه حركتي مشخصات تمامي*
 و مشـاهده  قابـل  ، شـود  مـي  نصـب  حمل قابل هاي كامپيوتر

 امكـان  RS232 ارتباطي كابل طريق از كه بود خواهد تنظيم
 .باشد پذيرمي
   :فرمان سيستم

  كنتـرل  الكترونيكـي  پردازنـده  ريـز  توسط كه فرمان سيستم*
 .كند مي نقش اجراي دقت به و نرمي و فتا ظر با شود مي
 و اسـت  شـده  جوشـكاري  زياد ايمني با فرمان اكسل اسكلت*

 و راننـده  براي را راحتي و گرفته قرار لاستيكي هاي بوش روي
 .آورد مي همراه به بار براي را سلامتي

 داخـل  بيشـتر  محافظـت  جهت فرمان جك سيلندر و شافت*
 اكسـل در موجود هاي بلبرينگ . شود مي نصب اكسل اسكلت
 محافظـت  غبـار  و گـرد  ورود و آب پاشش مقابل در نيز فرمان

 .گردند مي
 :ترمز سيستم

 استفاده همچنين و بيشتر ايمني براي جداگانه ترمز نوع سه*
 :شود مي گرفته كار به باتري انرژي از بهينه

 :  )Regenerative Brakeسيستم ( -1
 و گيـرد  قرار حركت مخالف جهت در حركت دنده كه هنگامي

يا راننده پاي خود را از روي پدال گاز بر دارد و يا پدال ترمز را 
  ترمـز  محركـه  موتـور  وسـيله  به الكترونيك سيستمفشار دهد 

 داده حالت تغيير ژنراتور صورت به موتور مواقع اين در . ميكند
 ، نمايد مي باتري شارژ به اقدام ليفتراك كامل توقف زمان تا و

 .   است تنظيم قابل دستگاه رايانه توسط ترمز نيروي ميزان
 شـده  روغنكـاري  ديسـكي  صفحات شامل هيدروليك ترمز -2

 ترمـز  سيستم عمر طول شدن بهينه باعث امر اين و باشند مي
 .گردد مي سيستم بهتر چه هر عملكرد و حرارتي تبادل ،

ترمز دستي مكانيكي كه به صورت اتوماتيك موتور محرك  -3
 .كندرا قطع مي 

 كـارتريج  مونتـاژ  نيازمند تنها ترمز ديسكي صفحات تعويض *
 .باشد نمي كاهنده چرخ تمامي دمونتاژ به نيازي و بوده ترمز

 بـه  دهنـده  هشـدار  قرمـز  لامپ وسيله به ترمز روغن كمبود*
 .شود مي اعلام راننده

 

 :برقي هاي سيستم و ابزار
ــراك* ــز ليفت ــه مجه ــاتري ب ــر 560و 80 ب ــاعت آمپ ــا س                  ي

 .باشد ميآمپر ساعت  360ولت و  80
 دهنده هشدار علائم سري يك دستگاه اين داشبورد روي بر* 

 :اند شده نصب ذيل شرح به
 ترمـز  درگيـري  ، باتري شارژ ، هيدروليك روغن فيلتر تعويض

ــتي ــرعت ، دسـ ــاعت  ، نشانگرسـ ــاركردسـ ــراك كـ                   ، ليفتـ
 .... و، دكمه هاي برنامه ريزي سرويس هشدار ، صندلي سنسور

 :بدنه و شاسي هاي ويژگي
 گونه بدين كامپيوتر توسط ها ليفتراك شاسي طراحي اساس*

 .شود مي ساخته يكدست و يكپارچه بصورت شاسي كه بوده
 طـي  در ها ليفتراك اين شاسي استحكام و پيچشي مقاومت* 

 .است رسيده اثبات به مداوم و پي در پي آزمايشات سري يك
 و پايـداري  جهـت  هـا  ليفتـراك  اين هيدروليك روغن مخزن*

 سـاخته  و طراحـي  شاسـي  داخل در دستگاه بيشتر استحكام
 .باشد مي ليتر 44 مخزن ظرفيت .شوند مي
 شاسـي  داخل مخصوص محفظه داخل باتري شرايطي هر در*

 .است شده محافظت صندلي زير پوش در با و گرفته قرار
ــاتري روي پــوش در شاســي* ــالاي حفــاظ و ب  راننــده ســر ب

 آسـاني  به باتري تعويض كه است شده طراحي طوري ليفتراك
 .گيرد مي  انجام

 :نگهداري و سرويس
  فشـار  بـا  و شـده  بـاز  ضامن يك كردن آزاد با باتري درپوش*

 .ايستد مي قائم حالت به گازي جك يك
 شـود  مـي  جابجـا  راحتي به كه كفپوش يك با ليفتراك كف*

 ).باشد شده داده جوش اينكه بدون( است شده پوشانده
      تعـويض  قابـل   سـرعت  بـه  و راحتـي  بـه هيـدروليك    فيلتر *

 .باشد مي
 بازديـد  مـورد  اي دوره صـورت  به بايد ها ليفتراك اين باتري*

 .شـود  دشـارژ  و شـارژ  مـنظم  برنامـه  يـك  طبـق  و گيـرد  قرار
 ها العمل دستور با مطابق بايد نيز باتري اسيد غلظت همچنين

 .شود بررسي
 :استاندارد تجهيزات

        حركـت  جهـت ( وات كيلـو  5/7 تـوان  با الكتريكي موتورهاي*
 )هيدروليك فشار تامين جهت( وات كيلو 24 و) عدد دو
) پردازنـده  ريـز ( پروسسوري ميكرو كنترل واحد ترين مدرن*

 بـراي  كنتـرل  پـالس  و رانـش  سيستم جهت ريزي برنامه قابل
 هيدروليك تجهيزات

 ليفتـراك  راننده به دادن هشدار جهت دهنده تشخيص رايانه*
 و دهنـده  هشـدار  هـاي  لامپ طريق از خرابي وقوع صورت در

 ) Diagnostic هوشمند ياب عيب سيستم ( نمايشگر صفحه
 ميليمتر 3300 ارتفاع به عالي ديد با دكل*
 ميليمتر1145 عرض با) carriage( شاخك حمل كننده*
 استاندارد راننده ، سر بالاي حفاظ*
 الاستيك سوپر توپر لاستيك*
  جلـو هـاي   چراغ شامل ليفتراك مختلف هاي چراغ مجموعه*
  عقب دنده بوقترمز و چراغ و  و راهنماچراغ هاي  عقب، و

 * آينه هاي جانبي
          آرگونـومي  اصـول  رعايـت  با شده بندي فنر و راحت صندلي*
ــا و ــت ب ــيم قابلي ــز و وزن تنظ ــه مجه ــور ب ــوص سنس              مخص
           متوقـــف دســتگاه،  راننـــده توســط صــندلي تــرك صـــورت در(

 )گردد مي
 كمربند ايمني*

 فرمان غربالك رويبر  شده نصب مخصوص دسته*
 راننده راست سمت در شده تعبيه هيدروليك اهرم دو*
 ملحقـات  جهـت  سـوم  مسـير  كـه  راهـه  سه هيدروليك شير*

 .رود مي كار به احتمالي
  پارك ترمز و ترمز ، گاز هاي پدال*
   هشداردهنده علائم داراي ديجيتال و هوشمند داشبورد پانل*
 تعادلي وزنه در شده تعبيه كش يدك پين*
 رينـگ  مخصـوص،  سـبز  عمده و اصلي رنگ:  استاندارد رنگ*

 بـه  راننـده  مخصوص جايگاه چهارچوب و دكل سفيد، ها چرخ
       مشكي رنگ

 :سفارش قابل تجهيزات 
 )اي مرحله سه يا دو( مختلف كاربري و ارتفاع با دكل* 
 كانتينر داخل در كار و ورود جهت مخصوص دكل*
 جلو شيشه با همراه راننده مسقف اتاق*
  كناري دربهاي سقف، ، عقب ، جلو شيشه شامل كامل كابين*
  كن پاك برف و
 جهـت  راننـده  كـابين  روي بـر  نصـب  جهت اضافي تجهيزات*

 ... و پنكهآينه وسط ،  قبيل از بيشتر راحتي
 متفاوت هاي طول با ليفتراك شاخك* 
 متفاوت هاي طول با ليفتراك شاخك سر*
  Drive-in  سيستم در كار جهت مخصوص كرييج و اتاق* 
         جملـــه از الحاقيــه نصـــب جهــت لازم هيـــدروليك تجهيـزات * 

 مختلف اتصالات و ها شيلنگ و راهه چهارهيدروليك  شير
 عرضـي  حركـت  قبيـل  از گونـاگون  و متنـوع  هـاي  الحاقيه* 

 شـاخك         دهنـده  موقعيت،  )Side Shifter( ها شاخك
)Fork Positioner(  ،گيـر  كـارتن  ، گيـر  عدل ، گير رول ، 

 ... غيره و گري ريخته مخصوص گردان شاخك ، گير بشكه
 ... و گردان چراغ،حريق اطفا كپسول قبيل از HSE تجهيزات*
 اتاق كوتاه جهت تردد ليفتراك در محيط هاي خاص *
IPو كيلووات 5/15 توان با AC هيدروليك موتور *   54داراي 
 ايمني هاي سيستم 

   ATSL ايمني  سيستم*

 )Automatic Truck Speed Limitation( :  
         حركـت  هنگـام  در دسـتگاه  شـدن  واژگون از كننده جلوگيري

 زدن دور و
) ARB  سيستم هاي ايمني*Anti Roll Back(  

   )ARDAnti Roll Down (و 
درصورت توقف ليفتراك در سطح شيبدار و عـدم فعـال بـودن   
             سيســـتم ترمـــز (شـــامل ترمـــز دســـتي و پـــدال ترمـــز زيـــر پـــا ) 
دستگاه با استفاده از انرژي  باتري و فعاليـت موتـور حركـت ،   

در حالت سكون باقي مي ماند (مدت زمـان مـذكور   چند ثانيه 
قابل تنظيم است) و پس از اتمام زمان مورد نظـر دسـتگاه بـه   
آرامي روي سطح شيبدار حركت مي كند تا به سـطحي بـدون   

كه موجب توقف دستگاه و جلوگيري  شيب و يا به مانعي برسد
 .هاي احتمالي شود از آسيب

 صـندلي  ترك هنگام در دستگاه حركت از جلوگيري سيستم*
 )صندلي سنسور( اپراتور توسط

 هنگـام   در دسـتگاه  كردن خاموش جهت هوشمند سيستم* 
 مركزي كنتاكتور و اينورتور،  كنترلر و موتور دماي افزايش

 پـارگي  هنگـام  در بـار  سـقوط  از كننـده  جلـوگيري  سيستم*
 هيدروليك هاي شيلنگ

 ليفتراك اي دوره سرويس جهت دهنده هشدار سيستم* 
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